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エコーネットコンソーシアムは、この規格類の内容に関する工業所有権に対して、

一切の責任を負いません。 

・ この書面の使用による、いかなる損害も責任を負うものではありません。 
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 はじめに 

本仕様書は、UDP/IPv6通信上でECHONET Liteをアプリケーションプロトコルとして使用し

た電気自動車充放電器～HEMSコントローラ間及び電気自動車充電器～HEMSコントローラ間の

アプリケーション通信について、異メーカー間の相互接続性を担保するために必要となる事項を規

定する。 

本仕様は、電気自動車と接続可能な電気自動車充放電器及び電気自動車充電器を対象としている。 

本仕様書で想定する構成を図 １-1に示す。 

 

電気自動車
充放電器

電気自動車
充放電器クラス

電気自動車
充放電器

HEMS
ｺﾝﾄﾛｰﾗ

電気自動車
充放電器

クラス

HEMS
ｺﾝﾄﾛｰﾗ

 

電気自動車
充電器

電気自動車
充電器クラス

電気自動車
充電器

HEMS
ｺﾝﾄﾛｰﾗ

電気自動車
充電器
クラス

HEMS
ｺﾝﾄﾛｰﾗ

 

 

図 １-1 接続構成 

 

HEMSコントローラは、複数の機器を収容することを考慮する。また、HEMSコントローラは、

1 ノード上に複数の機器オブジェクトを構成するノードについても対応することが必要である。な

お、収容する台数については、HEMSコントローラの仕様次第である。 

また、電気自動車充放電器及び電気自動車充電器は、同一システム内に複数のコントローラが接

続している場合、以下の動作を推奨とする。 

複数コントローラがあったとしても、機器はそれを意識しない。すなわち後着した書込み要求に

基づいて、制御を実行する。 
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図 １-2 に本仕様で ECHONET Lite を動作させるための想定ネットワークスタックを示す。

UDP/IPv6 上でアプリケーションプロトコルとしてECHONET Lite を動作させる。基本は IPv6

を用いるものとするが、使用する伝送メディアによっては、IPv4から IPv6へのマイグレーション

に関して、市場動向に従うものとする。 

(特定のPHY層の想定なし）

（6LoWPAN*1）
(特定のMAC層の想定なし）

IPv6 (IPv4)

UDP

ECHONET Lite(アプリケーション)

PHY層

（アダプテーション層）

MAC層

Network層

Transport層

Application層

※1）IPv6利用時、かつ伝送メディアに依る  

図 １-2 想定ネットワークスタック 

 

ECHONET Lite通信開始前に必要となる各通信メディア固有の接続処理については、本仕様書

の範囲外である。本仕様書ではこれらの通信メディア固有の接続処理が完了していることを前提と

し、ECHONET Liteによるアプリケーション通信について述べる。 
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１．１ 用語 

 

HEMSコントローラ 本仕様書ではECHONET Liteにて電気自動車充放電器

及び電気自動車充電器と通信するノードを指す。 

電気自動車充放電器 本仕様書ではECHONET LiteにてHEMSコントロー

ラと通信し、各種充放電情報を提供し、制御を行うノー

ドを指す。 

電気自動車充電器 本仕様書ではECHONET LiteにてHEMSコントロー

ラと通信し、各種充電情報を提供し、制御を行うノード

を指す。 

 

１．２ 参照規格 

本仕様で参照する規格を以下に挙げる。本仕様書に明示的な説明がない事柄については、規格文

書に従う。 

[EL]  The ECHONET Lite Specification Version 1.01以降 

[ELOBJ] ECHONET Specification APPENDIX: ECHONET 機器オブジェクト詳細規定 

Release N/P/Q 
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 アプリケーション層 

アプリケーション層として、ECHONET Lite[EL]を使用する。本仕様書の記載に基づくノード

は、[EL]に規定される必須機能を全てサポートしなければならない。 

 

２．１ ECHONETオブジェクト（EOJ） 

電気自動車充放電器、電気自動車充電器及びHEMS コントローラが搭載するECHONET オブ

ジェクト（EOJ）を以下に示す。 

 

表 ２-１ ECHONETオブジェクト（EOJ） 

 グループ 

コード 

クラス 

コード 
クラス名称 

インスタンス 

コード 

電気自動車 

充放電器 

0x02 0x7E 電気自動車充放電器 0x01～0x7F 

0x0E 0xF0 ノードプロファイル 0x01 

電気自動車 

充電器 

0x02 0xA1 電気自動車充電器 0x01～0x7F 

0x0E 0xF0 ノードプロファイル 0x01 

HEMS 

コントローラ 

0x05 0xFF コントローラ 0x01～0x7F 

0x0E 0xF0 ノードプロファイル 0x01 

※インスタンスコード 0x00 を全インスタンス指定コードとし、指定されたクラスの全インスタン

スを指定することを示す。 

 

２．２ ECHONET Liteサービス（ESV） 

電気自動車充放電器、電気自動車充電器及び HEMS コントローラは、表 ２-２に示される

ECHONET Liteサービスコード（ESV）をサポートするものとする。 

 

表 ２-２ ECHONET Liteサービスコード (ESV) 

サービスコード 

（ESV） 
ECHONET Liteサービス内容 記号 

0x51 プロパティ値書き込み要求不可応答 SetC_SNA 

0x52 プロパティ値読み出し不可応答 Get_SNA 

0x61 プロパティ値書き込み要求（応答要） SetC 

0x62 プロパティ値読み出し要求 Get 

0x71 プロパティ値書き込み応答 Set_Res 

0x72 プロパティ値読み出し応答 Get_Res 

0x73 プロパティ値通知 INF 

 

なお、ESV = 0x60, 0x63, 0x6E, 0x74, 0x7A, 0x7E, 0x50, 0x53, 0x5Eは、本仕様書に基づく認証

試験は実施しない 



 

２-２ 

電気自動車充放電器／電気自動車充電器・HEMS コントローラ間 

アプリケーション通信インタフェース仕様書 

第２章 アプリケーション層 

Date: January 26, 2024 
     Version 1.31 

ECHONET Consortium 

 

 

© 2015-2024 ECHONET Consortium 

２．３ オブジェクト別搭載ECHONETプロパティ（EPC） 

電気自動車充放電器又は電気自動車充電器は、表 ２-３、表 ２-４、表 ２-５に示される機器オブジェクトのECHONET

プロパティ（EPC）を搭載するものとする。また、ノードプロファイルオブジェクトのECHONETプロパティ（EPC）につ

いては、必須プロパティのみサポートする。電気自動車充放電器と通信するHEMSコントローラは表 ２-３及び表 ２-４、

電気自動車充電器と通信するHEMSコントローラは表 ２-３及び表 ２-５に示される機器オブジェクトのECHONETプロ

パティ（EPC）に対して要求を送信するものとする。 

 

表 ２-３ 機器オブジェクト（スーパークラス規定） 

プロパティ名 EPC 
アクセスルール 状変時 

通知 
備考 

Get Set 

設置場所 0x81 ◎ ◎ ◎ １バイトで定義する 

規格Version情報 0x82 ◎ － －  

識別番号 0x83 ○ － －  

異常発生状態 0x88 ◎ － ◎  

メーカコード 0x8A ◎ － －  

状変アナウンス 

プロパティマップ 
0x9D ◎ － －  

Setプロパティマップ 0x9E ◎ － －  

Getプロパティマップ 0x9F ◎ － －  

◎：必須、○：オプション、－：サポート対象外 
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表 ２-４ 機器オブジェクト（電気自動車充放電器クラス規定） 

プロパティ名 EPC 
アクセスルール 状変時 

通知 
備考 

Get Set 

動作状態 0x80 ◎ － ◎  

車載電池の放電可能容量値1 0xC0 ◎ － － 注１ 

車載電池の放電可能残容量1 0xC2 ◎ － － 注２ 

車載電池の放電可能残容量3 0xC4 ◎ － － 注２ 

定格充電能力 0xC5 ◎ － －  

定格放電能力 0xC6 ◎ － －  

車両接続・充放電可否状態 0xC7 ◎ － ◎  

最小最大充電電力値 0xC8 ◎ － －  

最小最大放電電力値 0xC9 ◎ － －  

最小最大充電電流値 0xCA ◎ － －  

最小最大放電電流値 0xCB ◎ － －  

充放電器タイプ 0xCC ◎ － －  

車両接続確認 0xCD － ◎ － 注３ 

車載電池の充電可能容量値 0xCE ◎ － － 注６ 

車載電池の充電可能残容量値 0xCF ◎ － － 注７ 

車載電池の使用容量値1 0xD0 ◎ － － 注４ 

運転モード設定 0xDA ◎ ◎ ◎ 注１５ 

充電方式 0xDC ◎ ○ ◎  

放電方式 0xDD ◎ ○ ◎  

車載電池の電池残容量1 0xE2 ◎ － － 注５ 

車載電池の電池残容量3 0xE4 ◎ － － 注５ 

車両ＩＤ 0xE6 ◎ － － 注８ 

◎：必須、○：オプション、－：サポート対象外 

 

注１：車載電池の放電可能容量値 1 は、充放電器に接続された電気自動車から出力される場

合、搭載を必須とする。応答できない状況にある場合、不可応答を返す。 

注２：車載電池の放電可能残容量1、車載電池の放電可能残容量3は、充放電器に接続された

電気自動車から出力される場合、いずれかの搭載を必須とする。 

注３：充放電器タイプがDC_タイプAA（充電のみ）（0x21）、DC_タイプAA（充放電）（0x22）、

DC_タイプAA (放電のみ)(0x23)の場合のみ、搭載を必須とする。 

注４：車載電池の使用容量値 1 は、充放電器に接続された電気自動車から出力される場合、

搭載を必須とする。応答できない状況にある場合、不可応答を返す。  

注５：車載電池の電池残容量1、車載電池の電池残容量3は、充放電器に接続された電気自動

車から出力される場合、いずれかの搭載を必須とする。 

注６：車載電池の充電可能容量値は、充放電器に接続された電気自動車から出力される場合、

搭載を必須とする。応答できない場合、不可応答を返す。 

注７：車載電池の充電可能残容量値は、充放電器に接続された電気自動車から出力される場

合、搭載を必須とする。応答できない場合、不可応答を返す。 

注８：電気自動車充放電器に接続された電気自動車の車両ＩＤ情報のデータサイズと車両Ｉ
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Ｄ情報が格納される。データ長は可変であり、車両ＩＤ情報＋１のサイズとなる。また、車

両ＩＤ情報の取得が出来ない場合は１バイト目（車両ＩＤ情報のバイト数）に0x00を格納す

る。この場合のデータサイズは1バイトとなる。尚、本プロパティは車両接続・充放電可否状態

（0xC7）の値が、0x40～0x44の場合有効となる。 

車両ＩＤは、セキュリティ上の課題があるため、課金目的で利用しないことを推奨する。 

注１５：運転モード設定は、書き込み要求のプロパティ値が準備（0x48）の場合、自身のプ

ロパティ値を受信値で更新してはならない（Release P 以降）。 

 

表 ２-５ 機器オブジェクト（電気自動車充電器クラス規定） 

プロパティ名 EPC 
アクセスルール 状変時 

通知 
備考 

Get Set 

動作状態 0x80 ◎ － ◎  

定格充電能力 0xC5 ◎ － －  

車両接続・充電可否状態 0xC7 ◎ － ◎  

充電器タイプ 0xCC ◎ － －  

車両接続確認 0xCD － ◎ － 注９ 

車載電池の充電可能容量値 0xCE ◎ － － 注１２ 

車載電池の充電可能残容量値 0xCF ◎ － － 注１３ 

車載電池の使用容量値1 0xD0 ◎ － － 注１０ 

運転モード設定 0xDA ◎ ◎ ◎  

車載電池の電池残容量1 0xE2 ◎ － － 注１１ 

車載電池の電池残容量3 0xE4 ◎ － － 注１１ 

車両ＩＤ 0xE6 ◎ － － 注１４ 

◎：必須、○：オプション、－：サポート対象外 

 

注９：充電器タイプがDC_タイプAA（充電のみ）（0x21）の場合のみ、搭載を必須とする。 

注１０：車載電池の使用容量値 1 は、充電器に接続された電気自動車から出力される場合、

搭載を必須とする。応答できない状況にある場合、不可応答を返す。  

注１１：車載電池の電池残容量1、車載電池の電池残容量3は、充電器に接続された電気自動

車から出力される場合、いずれかの搭載を必須とする。 

注１２：車載電池の充電可能容量値は、充電器に接続された電気自動車から出力される場合、

搭載を必須とする。応答できない場合、不可応答を返す。 

注１３：車載電池の充電可能残容量値は、充電器に接続された電気自動車から出力される場

合、搭載を必須とする。応答できない場合、不可応答を返す。 

注１４：電気自動車充電器に接続された電気自動車の車両ＩＤ情報のデータサイズと車両Ｉ

Ｄ情報が格納される。データ長は可変であり、車両ＩＤ情報＋１のサイズとなる。また、車

両ＩＤ情報の取得が出来ない場合は１バイト目（車両ＩＤ情報のバイト数）に0x00を格納す

る。この場合のデータサイズは 1 バイトとなる。尚、本プロパティは車両接続・充電可否状態

（0xC7）の値が、0x40,0x41,0x44の場合有効となる。 

車両ＩＤは、セキュリティ上の課題があるため、課金目的で利用しないことを推奨する。 
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２．４ アプリケーション動作 

２．４．１ 連続要求 

電気自動車充放電器、電気自動車充電器及びHEMS コントローラは、要求と応答を 1 セットと

し、ひとつの要求に対してひとつの応答を返す。HEMS コントローラから電気自動車充放電器及

び電気自動車充電器の同一ノードに対する要求を連続して送信する場合は、HEMS コントローラ

は、本仕様書で規定する「応答待ちタイマー値」を踏まえた設計にすること。応答を受信した場合

は、「応答待ちタイマー値」をリセットし、新たな要求を送信することができる。 

HEMS コントローラが、電気自動車充放電器及び電気自動車充電器の応答前に「応答待ちタイ

マー値」よりも短い間隔で、再送、もしくは連続送信した場合、機器は要求を受け付けない場合が

ある。なお、連続要求とは HEMS コントローラから電気自動車充放電器、及び電気自動車充電器

の同一インスタンスではなく、同一ノードへの要求が連続する場合を示す。 

 

２．４．２ 応答待ちタイマー 

HEMS コントローラからの要求に対する電気自動車充放電器又は電気自動車充電器の応答にお

ける、HEMSコントローラの応答待ちタイマー値は表 ２-６に基づくものとする。 

なお、電気自動車充放電器及び電気自動車充電器は２．３に記載するプロパティに対してOPC1

でアクセスされる場合と、第３章及び第４章に記載した処理に関して、20秒未満で応答しなければ

ならない。また、電気自動車充放電器及び電気自動車充電器が受信する要求電文に含まれるDEOJ

のインスタンスコードが、全インスタンス指定コード（0x00）の場合、最初の応答電文を 20 秒未

満で応答しなければならない。 

 

表 ２-６ HEMSコントローラの応答待ちタイマー値 

パラメータ名 値 備考 

応答待ちタイマー 20[sec]以上  

 

２．４．３ 再送処理 

電気自動車充放電器、電気自動車充電器及び HEMS コントローラはアプリケーション

（ECHONET Lite）レベルでのタイムアウトが発生した場合、同じトランザクション ID（TID）

のフレームで再送しないこと。 

なお、同一の要求であっても、TIDを変更しながら送信することは、再送にはあたらないものと

する。 

 

２．４．４ 処理対象プロパティカウンタ（OPC）数 

電気自動車充放電器はOPC 数 8 まではサポートしなければならない。本項で示すOPC 数の最

大値は、第３章で示すメッセージの処理を行うために必要な値であり、電気自動車充放電器に対し、

OPC数8までのあらゆるプロパティの組み合わせへの対応を要求するものではない。 
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OPC数が複数の要求には、要求時のEPCで指定されるプロパティの順番で応答する。 

電気自動車充電器はOPC 数 4 まではサポートしなければならない。本項で示す OPC 数の最大

値は、第４章で示すメッセージの処理を行うために必要な値であり、電気自動車充電器に対し、OPC

数4までのあらゆるプロパティの組み合わせへの対応を要求するものではない。 

OPC数が複数の要求には、要求時のEPCで指定されるプロパティの順番で応答する。 

 

２．４．５ プロパティ値書き込み要求 

 HEMS コントローラは、SetC[0x61]要求時、[ELOBJ]で規定されているプロパティの値域外の

値を設定してはならない。 

電気自動車充放電器及び電気自動車充電器は、HEMS コントローラから電気自動車充放電器又

は電気自動車充電器が搭載するプロパティに対して、SetC[0x61]要求を受けた場合、要求を受信し

た後に設定値にかかわりなくSet_Res[0x71]を応答するものとする。 

 このため、HEMSコントローラは、Set_Res[0x71]を受信後、電気自動車充放電器又は電気自動

車充電器への書き込み確認が必要な場合、Get[0x62]による設定値の書き込み確認を行うこと。 

 

２．４．６ プロパティ値読み出し要求 

 電気自動車充放電器は車両未接続時、及び車両接続・充放電可否状態情報が不定であって、充放

電器タイプがDC_タイプAA (充電のみ)（0x21）、DC_タイプAA (充放電)（0x22）、DC_タイプAA 

(放電のみ)（0x23）、DC_タイプBB (充電のみ)（0x31）、DC_タイプBB (充放電)（0x32）、DC_タ

イプBB (放電のみ)（0x33）、DC_タイプEE (充電のみ)（0x41）、DC_タイプEE (充放電)（0x42）、

DC_タイプEE (放電のみ)（0x43）、DC_タイプFF (充電のみ)（0x51）、DC_タイプFF (充放電)

（0x52）又はDC_タイプFF (放電のみ)（0x53）の場合に「車載電池の放電可能容量値1」、「車載

電池の放電可能残容量1」、「車載電池の放電可能残容量3」、「車載電池の使用容量値1」、「車載電池

の電池残容量1」、又は「車載電池の電池残容量3」、「車載電池の充電可能容量値」、「車載電池の充

電可能残容量値」情報について HEMS コントローラからの Get[0x62]要求を受けた場合

Get_SNA[0x52]を応答するものとする。 

電気自動車充電器は車両未接続時、及び車両接続・充電可否状態情報が不定であって、充電器タ

イプがDC_タイプAA (充電のみ)（0x21）、DC_タイプBB (充電のみ)（0x31）、DC_タイプEE (充

電のみ)（0x41）、又はDC_タイプFF (充電のみ)（0x51）の場合に「車載電池の使用容量値1」、「車

載電池の電池残容量1」、又は「車載電池の電池残容量3」、「車載電池の充電可能容量値」、「車載電

池の充電可能残容量値」情報について HEMS コントローラからの Get[0x62]要求を受けた場合

Get_SNA[0x52]を応答するものとする。 

 なお、HEMS コントローラは、電気自動車充放電器又は電気自動車充電器との相互接続を向上

させるために、電気自動車充放電器又は電気自動車充電器のタイプを取得可能な「充放電器タイプ

プロパティ」、ならびに電気自動車充放電器又は電気自動車充電器の運転モードを取得可能な「運転

モード設定プロパティ」を必ず取得しなければならない。 
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 電気自動車充放電器標準動作 

本章では、電気自動車充放電器･HEMSコントローラ間における標準的な動作を示す。本章で記

載された要求電文、通知電文について、受信・応答することは必須である。例えば、機器側では、

「規格 Version 情報、状変アナウンスプロパティマップ、Set プロパティマップ、Get プロパティ

マップ」の 4 つのEPC が格納された読み出し要求受信時は、必ずOPC 数=0x04 で応答しなけれ

ばならないことを意味する。また、HEMS コントローラ側は、本章記載のシーケンス例に基づい

て機器側が動作していることを考慮することが望ましい。 

 

図 ３-1 に電気自動車充放電器･HEMS コントローラ間における標準的な動作のシーケンス例を

示す。ここでは、電気自動車充放電器と HEMS コントローラ間の下位層におけるネットワーク接

続処理は完了しているものとする。 
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図 ３-1 標準的な動作シーケンス例 

INF[0x73]

3.1.1 INF[0x73]

インスタンスリスト通知

Get[0x62]

3.1.2 Get_Res[0x72]

電気自動車充放電器検索処理 ３．１立上げ動作

ECHONET Lite立上げ処理

属性情報の取得を実施

3.1.3 Get[0x62]

Get_Res[0x72]

ECHONETLite属性情報取得

3.1.4 Get[0x62]

Get_Res[0x72]

電気自動車充放電器属性情報等取得

SetC[0x61]

Set_Res[0x71]

電気自動車充放電器の操作 ３．２随時動作

3.2.1～3.2.4 ＨＥＭＳコントローラから

Get[0x62] 電気自動車充放電器の

Get_Res[0x72] 操作及び情報の取得を実施

電気自動車充放電器情報の取得

ＨＥＭＳ
コントローラ

電気自動車
充放電器

下位層ネットワーク接続処理
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３．１ 立ち上げ動作 

３．１．１ ECHONET Liteノード立ち上げ処理 

電気自動車充放電器及び HEMS コントローラは、下位層のネットワーク接続が完了した後、イ

ンスタンスリストの通知を行う。①1ノード、1インスタンスの場合、②1ノード、複数の同一クラ

スのインスタンスが格納されている場合、③1 ノード、複数の異なるクラスのインスタンスが格納

されている場合、が考えられる。いずれの場合も、HEMS コントローラは、インスタンスリスト

通知受信時に、管理対象機器の判別を行えること。 

 

(1) 対象プロパティ（ノードプロファイルオブジェクト） 

・ 0xD5：インスタンスリスト通知 

 

３．１．２ 電気自動車充放電器検索処理 

HEMSコントローラは、起動時に電気自動車充放電器が送信するインスタンスリスト通知を受信

できなかった場合に備え、電気自動車充放電器を検索する処理を実施する。具体的には、DEOJを

電気自動車充放電器、インスタンスコードを 0x00、EPC を動作状態として、マルチキャストで読

み出し要求Get[0x62]を送信する。なお、ECHONET Lite規格第5部に記載しているように、ノ

ードプロファイルオブジェクト（0x0EF001）の自ノードインスタンスリストS（0xD6）プロパテ

ィ宛てに、読み出し要求Get[0x62]を送信することで、検索することも可能である。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0x80：動作状態 

 

３．１．３ ECHONET Lite属性情報取得 

HEMSコントローラは、電気自動車充放電器からインスタンスリスト通知を受けた後、もしくは

電気自動車充放電器を検索した後、ECHONET Lite通信を行う上で必要となるECHONET Lite

の属性情報を要求する。ECHONET Liteの属性情報は、必要に応じ、再取得可能とする。 

HEMSコントローラは、ECHONET Lite属性情報に基づき電気自動車充放電器が搭載している

Appendix Release 番号ならびにプロパティを確認し、電気自動車充放電器の搭載状況に合わせた

要求を行うことを推奨する。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0x82：規格Version情報 

・ 0x9D：状変アナウンスプロパティマップ 

・ 0x9E：Setプロパティマップ 

・ 0x9F：Getプロパティマップ 

 

(2) シーケンス 
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図 ３-2にECHONET Lite属性情報取得のシーケンス例を記載する。 

 

① HEMSコントローラは、電気自動車充放電器からインスタンスリスト通知を受けた後、対象

プロパティ（組合せ、順序は任意）をGet[0x62]にて要求する。 

② 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

 

 
図 ３-2 ECHONET Lite属性情報取得シーケンス例 

 

３．１．４ 電気自動車充放電器属性情報等取得 

HEMS コントローラは、電気自動車充放電器からECHONET Lite 属性情報を取得した後、電

気自動車充放電器の属性情報等を要求する。電気自動車充放電器の属性情報等は、必要に応じ、再

取得可能とする。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0x83：識別番号［オプションプロパティ］ 

・ 0xC5：定格充電能力 

・ 0xC6：定格放電能力 

・ 0xC8：最小最大充電電力値 

・ 0xC9：最小最大放電電力値 

・ 0xCA：最小最大充電電流値 

・ 0xCB：最小最大放電電流値 

・ 0xCC：充放電器タイプ 

 

(2) シーケンス 

図 ３-3に電気自動車充放電器属性情報等取得のシーケンス例を記載する。 

Get[Ox62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・規格Version情報
　 　・状変アナウンスプロパティマップ

　・Setプロパティマップ
　・Getプロパティマップ

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・規格Version情報
　・状変アナウンスプロパティマップ
　・Setプロパティマップ
　・Getプロパティマップ

電気自動車
充放電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

応答待ち

タイマー
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① HEMSコントローラは、電気自動車充放電器からECHONET Lite属性情報を取得した後、

対象プロパティ（組合せ、順序は任意）をGet[0x62]にて要求する。 

② 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。搭載していない

オプションプロパティが要求された場合、Get_SNA[0x52]を送信する。 

 

図 ３-3 電気自動車充放電器属性情報等取得シーケンス例 

 

 

３．２ 随時動作 

３．２．１ 車両接続・充放電可否状態情報の取得 

HEMS コントローラは、必要に応じて車両接続確認情報および／または車両接続・充放電可否

状態情報を電気自動車充放電器へ要求する。これら２つのプロパティの組み合わせにより、車両接

続、充放電可否状態を判別する。充放電器タイプ及び接続された車両のタイプにより車両接続・充

放電可否状態情報が取得できない場合がある。 

・充放電器タイプがAC_CPLTの場合、車両接続・充放電可否状態情報は、電気自動車充放電器

の機種によっては常に不定のみとなるものがある。そのため、車両接続・充放電可否状態情報

が不定の場合でも、充電モードを出力することができる。 

・充放電器タイプがAC_HLCの場合、HLC搭載車両が接続されることで車両接続・充放電可否

状態情報を取得可能。その情報に基づき充電モード、放電モードを出力することができる。 

Get[Ox62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・ 識別番号［オプションプロパティ］

・  定格充電能力
・  定格放電能力
・  最小最大充電電力値
・  最小最大放電電力値
・  最小最大充電電流値
・  最小最大放電電流値
・  充放電器タイプ

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
・  識別番号［オプションプロパティ］
・  定格充電能力
・  定格放電能力
・  最小最大充電電力値
・  最小最大放電電力値
・  最小最大充電電流値
・  最小最大放電電流値
・  充放電器タイプ

電気自動車
充放電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

応答待ち

タイマー
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・充放電器タイプがAC_HLCの場合で、CPLT機能のみ搭載の車両が接続された場合、車両接

続・充放電可否状態情報は電気自動車充放電器の機種によっては常に不定のみとなるものがあ

る。そのため、車両接続・充放電可否状態情報が不定の場合でも、充電モードを出力すること

ができる。 

・充放電器タイプがDC_タイプAA の場合、車両との接続確認情報を出力し（追加情報）、車両

接続情報を取得する。その情報に基づき充電モード、放電モードを出力することができる。 

・充放電器タイプがDC_タイプBB, DC_タイプEE, DC_タイプFFの場合、DC_タイプBB, DC_

タイプEE, DC_タイプFF搭載車両が接続されることで車両接続・充放電可否状態情報を取得

可能。その情報に基づき充電モード、放電モードを出力することができる。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0xC7：車両接続・充放電可否状態 

・ 0xCD：車両接続確認 

 

(2) シーケンス 

図 ３-4に車両接続・充放電可否状態情報取得のシーケンス例を記載する。 

 

① HEMS コントローラは、車両接続状態を確認する場合、車両接続確認情報を SetC[0x61]に

て要求する。 

② 電気自動車充放電器はHEMSコントローラより車両接続確認情報をSetC[0x61]にて要求さ

れた場合、Set_Res[0x71]を応答する。 

③ 車両接続・充放電可否状態情報が変化した場合には、変化してから3 分以内に電気自動車充

放電器は車両接続・充放電可否状態情報を INF[0x73]にて一斉同報で通知する。 

④ HEMSコントローラは、車両接続状態・充放電可否状態の情報を必要とした場合、車両接続・

充放電可否状態データをGet[0x62]で要求する。 

⑤ 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

 

(3) その他 

電気自動車充放電器は車両接続・充放電可否状態プロパティの値が不定（DC_タイプAAの場合

のみ）、車両未接続、もしくは車両接続・充電不可・放電不可状態のいずれかである場合において、

HEMS コントローラより充電、放電、待機、充放電、自動、停止の運転モード設定をSetC[0x61]

にて要求された場合、SetC_SNA[0x51]を応答する。 
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図 ３-4 車両接続・充放電可否状態情報取得シーケンス例 

 

３．２．２ 車両接続・充電可・放電不可時の操作 

HEMSコントローラは、車両接続・充放電可否情報を取得し、電気自動車充放電器が車両接続・

充電可・放電不可状態にあるとき、又は、充放電器タイプが AC_CPLT タイプであるとき、又は、

充放電器タイプがAC_HLCタイプで車両未接続または不定であるとき、充電に関する操作を行う。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0xDA：運転モード設定 

・ 0xDC：充電方式 

・ 0xDD：放電方式 

・ 0xE6：車両ＩＤ 

・ 0xD0：車載電池の使用容量値１ 

・ 0xE2：車載電池の電池残容量１ 

・ 0xE4：車載電池の電池残容量３ 

・ 0xCE：車載電池の充電可能容量値 

・ 0xCF：車載電池の充電可能残容量値 

 

車両接続 SetC[0x61]
情報取得 　　 ECHONET Liteプロパティ

　 　・車両接続確認情報
Set_Res[0x71]

ECHONET Liteプロパティ
　・車両接続確認情報

INF[Ox73]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・車両接続・充放電可否状態情報

Get[Ox62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・車両接続・充放電可否状態情報

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・車両接続・充放電可否状態情報

電気自動車
充放電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

応答待ち

タイマー

応答待ち

タイマー



 

３-８ 

電気自動車充放電器／電気自動車充電器・HEMS コントローラ間 

アプリケーション通信インタフェース仕様書 

第３章 電気自動車充放電器標準動作 

 

 

Date: January 26, 2024 
     Version 1.31 

ECHONET Consortium 

 
 

© 2015-2024 ECHONET Consortium 

(2) シーケンス 

図 ３-5に車両接続・充電可・放電不可時の操作シーケンス例を記載する。 

  

① HEMS コントローラは、運転モード設定にて充電、充放電、自動、停止又は待機の設定値

（EDT）をセットし、SetC[0x61]にて要求する。 

② 電気自動車充放電器は、SetC[0x61]を受信したらSet_Res[0x71]を応答する。 

③ HEMS コントローラは、Set_Res[0x71]の受信を確認後、電気自動車充放電器の書き込み確

認、充電方式の確認、放電方式の確認が必要な場合、運転モード設定情報、充電方式、放電

方式をGet[0x62]にて要求する。 

④ 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

⑤ HEMSコントローラは、必要に応じ車両ＩＤ、車載電池の使用容量値１、車載電池の電池残

容量１又は車載電池の電池残容量３、車載電池の充電可能容量値、車載電池の充電可能残容

量値、をGet[0x62]で要求する。 

⑥ 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。但し、車両が対

象とするプロパティ情報を充放電器に出力できない等、HEMSコントローラからの要求に対

応できない場合は、Get_SNA[0x52]を送信する。 

⑦ 電気自動車充放電器は車両接続・充放電可否状態の変更などにより、運転モード設定を変更

した場合、変更してから 3 分以内にHEMS コントローラに INF[0x73]にて運転モード設定

を送信する。 
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図 ３-5 車両接続・充電可・放電不可時の操作シーケンス例 
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３．２．３ 車両接続・充電不可・放電可時の操作 

HEMSコントローラは、車両接続・充放電可否情報を取得し、電気自動車充放電器が車両接続・

充電不可・放電可状態にあるとき、放電に関する操作を行う。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0xDA：運転モード設定 

・ 0xDC：充電方式 

・ 0xDD：放電方式 

・ 0xE6：車両ＩＤ 

・ 0xC0：車載電池の放電可能容量値１ 

・ 0xC2：車載電池の放電可能残容量１ 

・ 0xC4：車載電池の放電可能残容量３ 

・ 0xD0：車載電池の使用容量値１ 

・ 0xE2：車載電池の電池残容量１ 

・ 0xE4：車載電池の電池残容量３ 

 

 

(2) シーケンス 

図 ３-6に車両接続・充電不可・放電可時の操作シーケンス例を記載する。 

 

① HEMS コントローラは、運転モード設定にて放電、充放電、自動、停止又は待機の設定値

（EDT）をセットし、SetC[0x61]にて要求する。 

② 電気自動車充放電器は、SetC[0x61]を受信したらSet_Res[0x71]を応答する。 

③ HEMS コントローラは、Set_Res[0x71]の受信を確認後、電気自動車充放電器の書き込み確

認、充電方式の確認、放電方式の確認が必要な場合、運転モード設定情報、充電方式、放電

方式をGet[0x62]にて要求する。 

④ 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

⑤ HEMSコントローラは、必要に応じ車両ＩＤ、車載電池の放電可能容量値１、車載電池の放

電可能残容量１又は車載電池の放電可能残容量３、使用容量値１、車載電池の電池残容量１

又は車載電池の電池残容量３をGet[0x62]で要求する。 

⑥ 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。但し、車両が対

象とするプロパティ情報を充放電器に出力できない等、HEMSコントローラからの要求に対

応できない場合は、Get_SNA[0x52]を送信する。 

⑦ 電気自動車充放電器は車両接続・充放電可否状態の変更などにより、運転モード設定を変更

した場合、変更してから 3 分以内にHEMS コントローラに INF[0x73]にて運転モード設定

を送信する。 
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図 ３-6 車両接続・充電不可・放電可時の操作シーケンス例 
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３．２．４ 車両接続・充電可・放電可時の操作 

HEMSコントローラは、車両接続・充放電可否情報を取得し、電気自動車充放電器が車両接続・

充電可・放電可状態にあるとき、充電及び放電に関する操作を行う。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0xDA：運転モード設定 

・ 0xDC：充電方式 

・ 0xDD：放電方式 

・ 0xE6：車両ＩＤ 

・ 0xC0：車載電池の放電可能容量値１ 

・ 0xC2：車載電池の放電可能残容量１ 

・ 0xC4：車載電池の放電可能残容量３ 

・ 0xD0：車載電池の使用容量値１ 

・ 0xE2：車載電池の電池残容量１ 

・ 0xE4：車載電池の電池残容量３ 

・ 0xCE：車載電池の充電可能容量値 

・ 0xCF：車載電池の充電可能残容量値 

 

(2) シーケンス 

図 ３-7に車両接続・充電可・放電可時の操作シーケンス例を記載する。 

 

① HEMSコントローラは、運転モード設定にて充電、放電、充放電、自動、停止又は待機の設

定値（EDT）をセットし、SetC[0x61]にて要求する。 

② 電気自動車充放電器は、SetC[0x61]を受信したらSet_Res[0x71]を応答する。 

③ HEMS コントローラは、Set_Res[0x71]の受信を確認後、電気自動車充放電器の書き込み確

認、充電方式の確認、放電方式の確認が必要な場合、運転モード設定情報、充電方式、放電

方式をGet[0x62]にて要求する。 

④ 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

⑤ HEMSコントローラは、必要に応じ車両ＩＤ、車載電池の車載電池の放電可能容量値１、車

載電池の放電可能残容量１又は車載電池の放電可能残容量３、使用容量値１、車載電池の電

池残容量１又は車載電池の電池残容量３、車載電池の充電可能容量値、車載電池の充電可能

残容量値、をGet[0x62]で要求する。 

⑥ 電気自動車充放電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。但し、車両が対象

とするプロパティ情報を充放電器に出力できない等、HEMSコントローラからの要求に対応

できない場合は、Get_SNA[0x52]を送信する。 

⑦ 電気自動車充放電器は車両接続・充放電可否状態の変更などにより、運転モード設定を変更

した場合、変更してから3分以内にHEMSコントローラに INF[0x73]にて運転モード設定を

送信する。 
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図 ３-7 車両接続・充電可・放電可時の操作シーケンス例 
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３．３ 異常時動作 

３．３．１ 異常発生状態通知 

電気自動車充放電器は、異常状態となった場合、異常発生状態（異常発生有）を HEMS コント

ローラに通知する。また、異常状態から復帰した場合は、異常発生状態（異常発生無）を HEMS

コントローラに通知する。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充放電器オブジェクト） 

・ 0x88：異常発生状態 
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 電気自動車充電器標準動作 

本章では、電気自動車充電器･HEMSコントローラ間における標準的な動作を示す。本章で記載

された要求電文、通知電文について、受信・応答することは必須である。例えば、機器側では、「規

格 Version 情報、状変アナウンスプロパティマップ、Set プロパティマップ、Get プロパティマッ

プ」の 4 つのEPC が格納された読み出し要求受信時は、必ずOPC 数=0x04 で応答しなければな

らないことを意味する。また、HEMS コントローラ側は、本章記載のシーケンス例に基づいて機

器側が動作していることを考慮することが望ましい。 

図 ４-1 に電気自動車充電器･HEMS コントローラ間における標準的な動作のシーケンス例を示

す。ここでは、電気自動車充電器と HEMS コントローラ間の下位層におけるネットワーク接続処

理は完了しているものとする。 
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図 ４-1 標準的な動作シーケンス例 

INF[０x73]

4.1.1 INF[０x73]

インスタンスリスト通知

Get[０x62]

4.1.2 Get_Res[０x72]

電気自動車充電器検索処理 ４．１立上げ動作

ECHONET Lite立上げ処理

属性情報の取得を実施

4.1.3 Get[０x62]

Get_Res[０x72]

ECHONETLite属性情報取得

4.1.4 Get[０x62]

Get_Res[０x72]

電気自動車充電器属性情報等取得

SetC[０x61]

Set_Res[０x71]

電気自動車充電器の操作 ４．２随時動作

4.2.1～4.2.4 ＨＥＭＳコントローラから

Get[０x62] 電気自動車充電器の

Get_Res[０x72] 操作及び情報の取得を実施

電気自動車充電器情報の取得

電気自動車
充電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

下位層ネットワーク接続処理
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４．１ 立ち上げ動作 

４．１．１ ECHONET Liteノード立ち上げ処理 

電気自動車充電器及び HEMS コントローラは、下位層のネットワーク接続が完了した後、イン

スタンスリストの通知を行う。①1ノード、1インスタンスの場合、②1ノード、複数の同一クラス

のインスタンスが格納されている場合、③1 ノード、複数の異なるクラスのインスタンスが格納さ

れている場合、が考えられる。いずれの場合も、HEMS コントローラは、インスタンスリスト通

知受信時に、管理対象機器の判別を行えること。 

 

(1)対象プロパティ（ノードプロファイルオブジェクト） 

・ 0xD5：インスタンスリスト通知 

 

４．１．２ 電気自動車充電器検索処理 

HEMSコントローラは、起動時に電気自動車充電器が送信するインスタンスリスト通知を受信で

きなかった場合に備え、電気自動車充電器を検索する処理を実施する。具体的には、DEOJを電気

自動車充電器、インスタンスコードを 0x00、EPC を動作状態として、マルチキャストで読み出し

要求を送信する。なお、ECHONET Lite規格第5部に記載しているように、ノードプロファイル

オブジェクト（0x0EF001）の自ノードインスタンスリストS（0xD6）プロパティ宛てに、読み出

し要求を送信することで、検索することも可能である。 

 

(1)対象プロパティ（電気自動車充電器オブジェクト） 

・ 0x80：動作状態 

 

４．１．３ ECHONET Lite属性情報取得 

HEMSコントローラは、電気自動車充電器からインスタンスリスト通知を受けた後、もしくは電

気自動車充電器を検索した後、ECHONET Lite通信を行う上で必要となるECHONET Liteの属

性情報を要求する。ECHONET Liteの属性情報は、必要に応じ、再取得可能とする。 

HEMS コントローラは、ECHONET Lite 属性情報に基づき電気自動車充電器が搭載している

Appendix Release 番号ならびにプロパティを確認し、電気自動車充電器の搭載状況に合わせた要

求を行うことを推奨する。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充電器オブジェクト） 

・ 0x82：規格Version情報 

・ 0x9D：状変アナウンスプロパティマップ 

・ 0x9E：Setプロパティマップ 

・ 0x9F：Getプロパティマップ 

 

(2)シーケンス 
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図 ４-2にECHONET Lite属性情報取得のシーケンス例を記載する。 

 

① HEMSコントローラは、電気自動車充電器からインスタンスリスト通知を受けた後、対象プ

ロパティ（組合せ、順序は任意）をGet[0x62]にて要求する。 

② 電気自動車充電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

 

 

図 ４-2 ECHONET Lite属性情報取得シーケンス例 

 

４．１．４ 電気自動車充電器属性情報等取得 

HEMS コントローラは、電気自動車充電器からECHONET Lite 属性情報を取得した後、電気

自動車充電器の属性情報等を要求する。電気自動車充電器の属性情報等は、必要に応じ、再取得可

能とする。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充電器オブジェクト） 

・ 0x83：識別番号［オプションプロパティ］ 

・ 0xC5：定格充電能力 

・ 0xCC：充電器タイプ 

(2) シーケンス 

図 ４-3に電気自動車充電器属性情報等取得のシーケンス例を記載する。 

① HEMSコントローラは、電気自動車充電器からECHONET Lite属性情報を取得した後、対

象プロパティ（組合せ、順序は任意）をGet[0x62]にて要求する。 

② 電気自動車充電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。搭載していないオプ

ションプロパティが要求された場合、Get_SNA[0x52]を送信する。 

Get[Ox62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・規格Version情報
　 　・状変アナウンスプロパティマップ

　・Setプロパティマップ
　・Getプロパティマップ

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・規格Version情報
　・状変アナウンスプロパティマップ
　・Setプロパティマップ
　・Getプロパティマップ

電気自動車
充電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

応答待ち

タイマー



 

４-５ 

電気自動車充放電器／電気自動車充電器・HEMS コントローラ間 

アプリケーション通信インタフェース仕様書 

第４章 電気自動車充電器標準動作 

Date: January 26, 2024 
     Version 1.31 

ECHONET Consortium 

 
 

© 2015-2024 ECHONET Consortium 

 

図 ４-3 電気自動車充電器属性情報等取得シーケンス例 

 

４．２ 随時動作 

４．２．１ 車両接続・充電可否状態情報の取得 

HEMS コントローラは、必要に応じて車両接続確認情報および／または車両接続・充電可否状

態情報を電気自動車充電器へ要求する。これら２つのプロパティの組み合わせにより、車両接続、

充電可否状態を判別する。充電器タイプ及び接続された車両のタイプにより車両接続・充電可否状

態情報が取得できない場合がある。 

・充電器タイプがAC_CPLTの場合、車両接続・充電可否状態情報は車両未接続または不定のま

まである。そのため、車両接続・充電可否状態情報が車両未接続または不定の場合でも、充電

モードを出力することができる。 

・充電器タイプがAC_HLCの場合、HLC搭載車両が接続されることで車両接続・充電可否状態

情報を取得可能。その情報に基づき充電モードを出力することができる。 

・充電器タイプがAC_HLCの場合で、CPLT機能のみ搭載の車両が接続された場合、車両接続・

充電可否状態情報は車両未接続または不定のままである。そのため、車両接続・充電可否状態

情報が車両未接続または不定の場合でも、充電モードを出力することができる。 

・充電器タイプがDC_タイプAA の場合、車両との接続確認情報を出力し（追加情報）、車両接

続情報を取得する。その情報に基づき充電モードを出力することができる。 

・充電器タイプがDC_タイプBB, DC_タイプEE, DC_タイプFFの場合、DC_タイプBB, DC_

タイプEE, DC_タイプFF搭載車両が接続されることで車両接続・充電可否状態情報を取得可

能。その情報に基づき充電モードを出力することができる。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充電器オブジェクト） 

・ 0xC7：車両接続・充電可否状態 

・ 0xCD：車両接続確認 

 

Get[Ox62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 ・ 識別番号［オプションプロパティ］

・  定格充電能力
・  充電器タイプ

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
・  識別番号［オプションプロパティ］
・  定格充電能力
・  充電器タイプ

電気自動車
充電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

応答待ち

タイマー
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(2) シーケンス 

図 ４-4に車両接続・充電可否状態情報取得のシーケンス例を記載する。 

 

① HEMS コントローラは、車両接続状態を確認する場合、車両接続確認情報を SetC[0x61]に

て要求する。 

② 電気自動車充電器は HEMS コントローラより車両接続確認情報を SetC[0x61]にて要求され

た場合、Set_Res[0x71]を応答する。 

③ 車両接続・充電可否状態情報が変化した場合には、変化してから 3 分以内に電気自動車充電

器は車両接続・充電可否状態情報を INF[0x73]にて一斉同報で通知する。 

④ HEMSコントローラは、車両接続状態・充電可否状態の情報を必要とした場合、車両接続・

充電可否状態データをGet[0x62]で要求する。 

⑤ 電気自動車充電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

 

(3) その他 

電気自動車充電器は車両接続・充電可否状態プロパティの値が不定（DC_タイプAAの場合の

み）、車両未接続、もしくは車両接続・充電不可状態のいずれかである場合において、HEMSコ

ントローラより充電、待機、停止の運転モード設定を SetC[0x61]にて要求された場合、

SetC_SNA[0x51]を応答する。 
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図 ４-4 車両接続・充電可否状態情報取得シーケンス例 

 

４．２．２ 車両接続・充電可時の操作 

HEMS コントローラは、車両接続・充電可否情報を取得し、電気自動車充電器が車両接続・充

電可状態にあるとき、又は、充電器タイプがAC_CPLTタイプであるとき、又は、充電器タイプが

AC_HLCタイプで車両未接続または不定であるとき、充電に関する操作を行う。 

 

(1) 対象プロパティ（電気自動車充電器オブジェクト） 

・ 0xDA：運転モード設定 

・ 0xE6：車両ＩＤ 

・ 0xD0：車載電池の使用容量値１ 

・ 0xE2：車載電池の電池残容量１ 

・ 0xE4：車載電池の電池残容量３ 

・ 0xCE：車載電池の充電可能容量値 

・ 0xCF：車載電池の充電可能残容量値 

 

(2) シーケンス 

図 ４-5に車両接続・充電可時の操作シーケンス例を記載する。 

車両接続 SetC[0x61]
情報取得 　　 ECHONET Liteプロパティ

　 　・車両接続確認情報
Set_Res[0x71]

ECHONET Liteプロパティ
　・車両接続確認情報

INF[Ox73]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・車両接続・充電可否状態情報

Get[Ox62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・車両接続・充電可否状態情報

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・車両接続・充電可否状態情報

電気自動車
充電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

応答待ち

タイマー

応答待ち

タイマー
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① HEMSコントローラは、運転モード設定にて充電、停止又は待機の設定値（EDT）をセット

し、SetC[0x61]にて要求する。 

② 電気自動車充電器は、SetC[0x61]を受信したらSet_Res[0x71]を応答する。 

③ HEMS コントローラは、Set_Res[0x71]の受信を確認後、電気自動車充電器の書き込み確認

が必要な場合、運転モード設定情報をGet[0x62]にて要求する。 

④ 電気自動車充電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。 

⑤ HEMSコントローラは、必要に応じ車両ＩＤ、車載電池の使用容量値１、車載電池の電池残

容量１又は車載電池の電池残容量３、車載電池の充電可能容量値、車載電池の充電可能残容

量値をGet[0x62]で要求する。 

⑥ 電気自動車充電器は、Get_Res[0x72]にて該当プロパティ値を送信する。但し、車両が対象と

するプロパティ情報を充電器に出力できない等、HEMSコントローラからの要求に対応でき

ない場合は、Get_SNA[0x52]を送信する。 

⑦ 電気自動車充電器は車両接続・充電可否状態の変更などにより、運転モード設定を変更した

場合には、変更してから 3 分以内に電気自動車充電器は運転モード設定を INF[0x73]にて一

斉同報で送信する。 
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図 ４-5 車両接続・充電可時の操作シーケンス例 

 

SetC[0x61]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・運転モード設定（充電、待機、停止）

Set_Res[0x71]
ECHONET Liteプロパティ
　・運転モード設定（充電、待機、停止）

Get[0x62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・運転モード設定（充電、待機、停止）

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・運転モード設定（充電、待機、停止）

Get[0x62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・車両ＩＤ

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・車両ＩＤ

Get[Ox62]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・車載電池の使用容量値１

　・車載電池の電池残容量１
　・車載電池の電池残容量３

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・車載電池の使用容量値１
　・車載電池の電池残容量１
　・車載電池の電池残容量３

充電の Get[0x62]
場合 　　 ECHONET Liteプロパティ

　・車載電池の充電可能容量値
　 　・車載電池の充電可能残容量値

Get_Res[0x72]
ECHONET Liteプロパティ
　・車載電池の充電可能容量値
　・車載電池の充電可能残容量値

INF[Ox73]
　　 ECHONET Liteプロパティ
　 　・運転モード設定

電気自動車
充電器

ＨＥＭＳ
コントローラ

応答待ち

タイマー
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タイマー

応答待ち

タイマー
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タイマー
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タイマー
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４．３ 異常時動作 

４．３．１ 異常発生状態通知 

電気自動車充電器は、異常状態となった場合、異常発生状態（異常発生有）を HEMS コントロ

ーラに通知する。また、異常状態から復帰した場合は、異常発生状態（異常発生無）を HEMS コ

ントローラに通知する。 

 

(1)対象プロパティ（電気自動車充電器オブジェクト） 

・ 0x88：異常発生状態 
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 蓄電池クラスとの違いについて 

５．１ 電力量関連のプロパティイメージ 

充放電器および充電器クラスの電力量関連のプロパティと、蓄電池クラス電力量関連の違いにつ

いて説明する。図 ５-1に蓄電池クラスの電力量関連の各プロパティの関係イメージを、図 ５-2に

充放電器クラスの電力量関連の各プロパティの関係イメージを示す。充電器クラスのプロパティイ

メージについては本文より省略する。 

 

 

図 ５-1蓄電池クラスの電力量関連プロパティイメージ 

 

 
図 ５-2充放電器クラスの電力量関連プロパティイメージ 

 

図 ５-1 蓄電池クラスの電力量関連プロパティイメージ、および図 ５-2 充放電器クラスの電力

量関連プロパティイメージで示すとおり蓄電池クラスで定義されているプロパティについては、充

放電器クラスにおいても名称が異なるものの同様に定義されている。 

 

５．２ 充電量設定および／または放電量設定について 

充放電器におけるアグリゲータ事業者からの充電量設定および／または放電量設定と充電およ

び／または放電の制御方法について、その方法を参考情報として示す。 
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ここで説明するシステムの構成例を下記に示す。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 ５-3システム構成例 

 

（１）充電量および／または放電量の設定（①） 

アグリゲータ事業者は充放電器および／または充電器の充電量（充放電器への放電量）の

設定値をＨＥＭＳコントローラに送信する。 

ＨＥＭＳコントローラはアグリゲータ事業者より充電量および／または放電量を受信し、

ＨＥＭＳ内の情報として保管する。 

 

（２）車両接続・充放電／充電可否状態の把握（②） 

充放電器および／または充電器は車両から得られる車両接続情報・充放電／充電可否情報

に基づき、充放電器および／または充電器で判別する情報を取得する。これらの情報をＨ

ＥＭＳコントローラに送信する。 

 

アグリゲータ 

事業者 

外部連携 

【ＨＥＭＳ】 

HEMS ｺﾝﾄﾛｰﾗ 

充放電器 

／充電器 

ｽﾏｰﾄﾒｰﾀ  ー

①  

④  

③ 、④ 

EV／PHV 

／FCV等 

②  
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（３）充電および／または放電指示（③） 

ＨＥＭＳコントローラは充放電器および／または充電器に対し、運転モード設定「充電

（0x42）」または「放電」（0x43）指令を送信し充電（放電）を開始させる。 

 

（４）充電および／または放電の終了（④） 

ＨＥＭＳコントローラはアグリゲータ事業者から設定された充電量および／または放電量

に達したら、運転モード設定「停止」（0x47）指令を送信し充電（放電）を停止させる。 

尚、ＨＥＭＳコントローラは充放電器および／または充電器の充電量（放電量）の計測デ

ータをスマートメーターから受信し、その値に基づき、充電量、放電量の算出を行う。  
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運転モード 
・充電 
・放電 
・充放電 
・自動 
・停止 
・待機 
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ＡＣ

ＤＣ

電気自動車 充電スタンド

ＣＰＬＴ

ＣＰＬＴ＋ＨＬＣ
（充電のみ）

ＣＰＬＴ＋ＨＬＣ
（充放電）

タイプＡＡ
（充電のみ）

タイプＡＡ
（充放電）

ＣＰＬＴ

ＣＰＬＴ＋ＨＬＣ
（充電のみ）

タイプＡＡ
（充電のみ）

ＨＥＭＳ

HEMS

車両接続・充電
可否情報

運転モード
・充電
・停止
・待機

説明
・矢印の向きは電力の向きを示す。 ←：充電
・一点鎖線は電気自動車と充電スタンドの接続確認が出来ない組合せを示す

参考資料：電気自動車と充電スタンドの組み合わせ例
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